
ERG-HP系列
高精度电动旋转夹爪

产品特点

驱控一体，组网运用

正反无限旋转

力、位、旋转角度可调可控

智能反馈，微米级旋转定位
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应用场景

产品优势

驱控一体抓取反馈 多面安装 精准旋转定位正反无限旋转

3C电子 医疗器械 精密制造 家用电器 教育展示 汽车及相关

3C



产品系列 行程 夹持力 出线位置 线缆固定端长度出线方向线缆材质 通讯方式 电源电压抱闸功能 IP等级

1-底面出线 P-柔韧 U-Up上

ERG-HP 16 023 1 P U L0 E0 N A P40

L0-面板航插（公头） P40-IP40A-24VN-不带抱闸E0-EtherCAT

说明：以上为命名规则举例
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命名规则
Naming Rules

可选型号
Optional models 

匹配线缆产品系列 产品型号 通信协议 备注

ERG-HP16-023

ERG-HP20-023

ERG-HP16-023-1PU-L0-E0-N-A-P40-S00

ERG-HP20-023-1PU-L0-E0-N-A-P40-S01

EtherCAT

EtherCAT

标准品

标准品

M8-3MA-S3-5000-S

M8-4MD-RJ45-5000-S

M8-3MA-S3-5000-S

M8-4MD-RJ45-5000-S

JODELL   为行业自动化智造最具竞争力的执行部件



ERG-HP16-023
标准机型：ERG-HP16-023-1PU-L0-E0-N-A-P40-S00

产品参数

ERG-HP16-023尺寸图

注：本产品出货不含夹指

总行程

打开/闭合时间

单指夹持力

额定扭矩

峰值扭矩

旋转范围

旋转速度

最大推荐负载

驱控方式

16mm

0.3s

8-23N

0.1N·m

0.25N·m

无限旋转

9-2500°/s

0.35kg

驱控一体

尺寸

本体重量

通讯协议

旋转背隙

旋转重复定位精度

开合位置重复精度

滑块容许静力矩Mx

滑块容许静力矩My

滑块容许静力矩Mz

177mm*40mm*40mm

0.65kg

EtherCAT 

零背隙

±0.02°

±0.02mm

5N·m

3N·m

2N·m

4 x M4 Depth 5
Both Sides

2 x 3 
+0.03
0  Depth 3

Both Sides
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0

44.50
54.50
64.50

169

177

Pilot lamp 

4 x M4 Depth 5
Both Sides

29

2 x 3 
+0.03
0 Depth 3

Both Sides

0

40.50

54.50

68.50
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R20

2 x M2.5 Depth 5

2.50 
+0.03
0  Depth 4

40

40

Power Connector

2 x EtherCAT Connector 
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